
[bookmark: OLE_LINK1][bookmark: _GoBack]超声影像监控探头及配套快换装置配置需求
	名称
	子模块
	配置
	单位
	功能说明

	探头快换装置
	探头快换装置
	凸阵探头（C1-8）
	1个
	同时开展子宫肌瘤等深部肿瘤和乳腺肿瘤等浅部肿瘤治疗时，利用探头快换装置，在两种类型肿瘤治疗的间隙，可在约10分钟内完成适配监控探头的切换，以获取更高质量的监控影像。方便用户提高不同肿瘤适配监控探头的切换效率，提升设备周转效率和经济效益。

	
	
	线阵探头（L3-11）
	1个
	

	
	身份识别模块
	软件模块
	1套
	具备不同型号治疗头和不同型号监控探头的自动识别、参数匹配和误用警示功能。

	
	焦点检测装置
	独立测试装置
	1套
	在更换治疗头后可通过焦点检测装置快速复核治疗头焦点位置精度。

	皮肤可视化监控功能
	病灶辅助定位功能
	软件模块
	1套
	利用声光结合的病灶定位系统和病灶定位方法，辅助快速定位病灶位置。

	
	皮肤监控功能
	水下视觉摄像头（镜头分辨率：200万像素）
	1套
	术中实时监控患者皮肤表面形态和颜色变化，术中实时监控皮肤表面气泡聚集情况，降低皮肤损伤风险。



超声影像监控探头及配套快换装置参数要求
	序号
	内容
	要求

	1
	[bookmark: OLE_LINK12][bookmark: OLE_LINK11]探头快换装置
	开展子宫肌瘤等深部病灶和乳腺肿瘤等浅部病灶治疗，利用探头快换装置，在两种不同深度病灶治疗需要时，在约10分钟内完成适配B超探头的切换。

	1.1
	B超探头旋转范围
	≥180°

	1.2
	B超探头升降行程
	≥100mm

	1.3
	HIFU-1400（B超探头C1-8）
	最大探测深度：≥220mm
侧向(横向)分辨力：≤4mm (深度≤120mm)
轴向(纵向)分辨力：≤2mm (深度≤80mm)
盲区：≤7mm

	1.4
	HIFU-2500（B超探头L3-11）
	最大探测深度≥140mm
侧向(横向)分辨力：≤2mm (深度≤60mm)
轴向(纵向)分辨力：≤1mm (深度≤80mm)
盲区：≤4mm

	1.5
	治疗头识别装置
	具备不同型号治疗头和不同型号B超探头的自动识别、参数匹配和误用警示功能。

	1.6
	精度复核装置
	在更换治疗头后可通过精度复核装置快速复核治疗头焦点位置精度。

	2
	皮肤可视化监控装置
	利用声光结合的病灶定位系统和病灶定位方法，辅助快速定位病灶位置。补光亮度调节。

	2.1
	水下视觉摄像头
	术中实时监控患者皮肤表面形态和颜色变化，实时监控皮肤表面气泡聚集情况，降低皮肤损伤风险。




                    
